
 شرکت سیمرغ سپهر کاسپین                                                       قبل از پرواز پهپاد  مکانیکی و اپتیکی عملیاتیچک لیست )  3( 

  تایید   تاریخ :              سورتی شماره :                                                                                                                 

نه 
بد

  

    خارج نمودن پهپاد ازجعبه حمل و کنترل کامل بودن اجزا آن 
کنترل وضعیت صحت ساختار بدنه (عدم وجود شکستگی، ترك و یا دیگر علائم)  کانکتورها، ریب و سطح زیرین بدنه  /  

   / کنترل وضعیت دوربین  /  کنترل وضعیت قرارگیري اجزا ثابت در بدنه Air Speedکنترل وضعیت 

ال 
ب

  
  ها 

  و اجزا مربوطه   Servoکنترل وضعیت ظاهري بال ها: شکستگی، ترك و یا دیگر علائم)، ریب، مفاصل، الرون،   
بال ها به بدنه   در خصوص نحوه اتصال کانکتورها و بستن قفل هاي ریب ها دقت گردد. در صورت عدم هم  (  اتصال 

  د و بعد قفل کشویی مربوطه منتقل گردد. محوربودن المان هاي قفل ریب، ابتدا با انبر دو قطعه هم محور گردن
  

لخ 
م

  

 / سالم بودن لبه ملخ ها   Spinnerکنترل محکم بودن ملخ ها و   

    نصب و کنترل صحت جهت ملخ ها (در خصوص جهت صحیح ملخ ها دقت کافی گردد)  

ري 
باط

  

  گیري ولتاژ باطري کنترل کلی وضعیت باطري (عدم بادکردگی، وجود خش یا هر رفتار مشکوك) / اندازه  
    آن و کنترل صحت عملکرد باطري و سامانه ( صداي بیپ به تعداد باطري هاي سامانه)  قرار دادن باطري در بدنه و اتصال 

C
G

  

   طولی (در صورت تغییر در جایگاه و یا نوع المان ها)  CGعرضی / کنترل  CGکنترل   

    بستن درب رویی پهپاد و اطمینان از محکم بودن آن    جعبه 

  :   اپراتور یا دستیار فنی   تایید نهایی 
  امضا        

  
 


